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附件2：
AI 环 保
一、参赛范围
参赛组别：小学、初中组。
参赛人数：1人。
比赛类别：任务挑战赛。
二、竞赛主题
垃圾分类：地球的环境污染越来越严重，导致全球的生态系统被严重破坏。垃圾分类有助于垃圾的回收以及清理，更有助于保护环境。“参赛机器人”将在道路上进行垃圾清理分类的工作。

三、竞赛流程
参赛报名：参赛选手按组委会规定的方式和时间进行报名，报名成功的选手获得参加比赛的资格。
四、竞赛环境
编程系统： AI环保—scratch编辑器。
编程电脑：参赛选手自带竞赛用笔记本电脑，并保证比赛时笔记本电脑电量充足（可自备移动充电设备）。
禁带设备：U盘、手机、对讲机等通信工具。
五、竞赛场地
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场地总尺寸为335cm×280cm(±10%)。
轨迹线为黑色，宽度为2cm，行驶路线为连续黑线。
出发区和终点区均为30cm×30cm的正方形。
场地材质：黑色寻迹赛道图纸—材质为刀割布纸。
为了规则的表述，场地上的地点名称，正式比赛场地是没有地点名称的。
六、竞赛规则
（一）机器人要求
机器人使用可完成比赛的环保套装。
参赛机器人尺寸在25cm×25cm×25cm内，比赛进行中机器人可展开，展开后的尺寸大小不做要求。
参赛机器人放置在起点区域位置

每位参赛选手１台机器人。
每台机器人电池饱和电压不得超过9V。
机器人不得使用遥控功能。
（二）竞赛任务

 “参赛机器人”由起点区出发，行驶至住宅区/学校/医院/写字楼/超市/收费站等地点收取垃圾，然后将垃圾放置在对应的回收垃圾站中，最后静止在终点区，完成任务（3个地点进行垃圾回收）
“参赛机器人”由起点区出发，行驶至住宅区/学校/医院/写字楼/超市/收费站等地点收取垃圾，然后将垃圾放置在对应的回收垃圾站中，最后静止在终点区，完成任务（4个地点进行垃圾回收）

任务变量：出现垃圾的地点及垃圾的种类，由裁判现场公布；
垃圾回收点：四个垃圾回收站，固定在场地图纸上。
行驶路线：参赛机器人行驶的路线没有限制，由参赛选手自己决定。
参赛选手可一次性收集多个垃圾，并放置在对应垃圾回收点中；也可以一个一个依次将垃圾放置在对应垃圾回收点中。
（三）竞赛障碍物说明

蓝色可乐瓶=可循环垃圾：可回收物就是可以再生循环的垃圾。本身或材质可再利用的纸类、硬纸板、玻璃、塑料、金属、塑料包装，与这些材质有关的如：报纸、杂志、广告单及其它干净的纸类等皆可回收。模型图：
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红色可乐瓶=有害垃圾：有害垃圾指废电池、废灯管、废药品、废油漆及其容器等对人体健康或者自然环境造成直接或者潜在危害的生活废弃物。常见包括废电池、废荧光灯管、废灯泡、废水银温度计、废油漆桶、过期药品等。有害有毒垃圾需特殊正确的方法安全处理。模型图：
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绿色可乐瓶=厨余垃圾：厨余垃圾是指居民日常生活及食品加工、饮食服务、单位供餐等活动中产生的垃圾，包括丢弃不用的菜叶、剩菜、剩饭、果皮、蛋壳、茶渣、骨头等，其主要来源为家庭厨房、餐厅、饭店、食堂、市场及其他与食品加工有关的行业。模型图：
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黄色可乐瓶=其他垃圾：危害较小，但无再次利用价值，如建筑垃圾类，生活垃圾类等，一般采取填埋、焚烧、卫生分解等方法，部分还可以使用生物解决，如放蚯蚓等。是可回收垃圾、厨余垃圾、有害垃圾剩余下来的一种垃圾。模型图：
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（四）竞赛时长
	现场编程
	60分钟内

	比赛完成
	120秒

	说明：

现场编程时长：所有参赛选手统一进行现场编程调试所限定的起止时间，在此时间内参赛选手可进行场地调试与程序调整。

2.比赛完成时长：每位参赛选手每台机器人完成比赛所限定的起止时间，未在规定时间内完成比赛的强制结束本次比赛。


（五）机器人运行

机器人于起点区域启动之前须静止，机器人不得超出起点区方框，允许采用“按下按钮”的方式进行启动，机器人启动后须自主运行。
参赛选手进入竞赛场地后，有1分钟时间进行赛前准备，准备工作完毕后由选手将机器人放置在起始位置并示意裁判开始比赛。1分钟内没有准备好的参赛选手将丧失这一轮比赛资格且无成绩，但不影响参加下一轮比赛。
在任务完成所限定的时间内无暂停。
在任务完成所限定的时间内，参赛机器人如发生结构脱落，在不影响机器人正常运行的情况下，参赛选手可请求裁判帮助取回脱落件。
比赛过程中不得更换机器人，不可以对机器人软硬件进行变更。
参赛选手将进行两轮比赛，第一轮比赛结束后，参赛选手有1分钟的调整时间，然后进行第二轮比赛。
（六）比赛结束
比赛规定时间内完成所有任务。
比赛规定时间结束。
机器人行进过程中整体投影完全脱离黑线。
机器人行进过程中突然静止且5秒内没有动作的可能性。
机器人行走过程中发生侧翻或仰翻。
机器人行进过程中，参赛选手触碰到机器人的任意部位。
机器人于起点区启动时未处于静止状态。
机器人于起点区10秒内无法启动

（七）取消比赛资格

参赛选手迟到5分钟及以上。
机器人启动后人为遥控机器人。
参赛选手蓄意损坏比赛场地。
七、评分标准
	评分指标
	计分说明

	成功完成规定任务（正确放置）
	20分/个

	垃圾在垃圾站时，垃圾压方框黑线
	-5分/个

	错误放置垃圾至垃圾站
	0分/个

	机器人成功完成全部规定任务（垃圾压方框黑线不影响该项计分）且用时少于规定时长
	每提前1秒+1分

	机器人装置部分完成停止在终点区域（机器人及机器人的投影不在线上）
	10分

	机器人起点区10秒内无法启动
	无成绩

	机器人不符合尺寸要求
	无成绩

	取消比赛资格
	无成绩

	说明：

规定竞赛时长内只完成部分任务，按实际完成的任务计算得分。

2.取两轮比赛中得分高的成绩计为比赛成绩，成绩高者排名靠前，若成绩相同，用时少者排名靠前。
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